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Technische Daten Schwenk-Rotations-Modul SR-M_80:

Schwenkachse (Achse 5 SR)

 AC-Servomotor SV_BETAIS02_S, FANUC
* Ovalo - Getriebe i = 50 - 100
 Drehmoment: 32 Nm

« Schwenkwinkel: + 135° in 1,25 Sek. (i=100)
« Drehzahl: 40 U/min (i=100)

Rotationsachse (Achse 6 ZR2)

 AC-Servomotor SV_BETAIS03_S, FANUC

* QOvalo - Getriebe i =50 - 100

« Drehmoment: 16 Nm

« Drehkwinkel : endlos frei drehend in beide Richtungen
« Drehzahl: 40 U/min (i=100)

« Geschwindigkeit + 240°/Sek. (i=100)

Gewicht: 6,2 Kg

/Ra 3.4 ( V> Allgemeintoleranzen 1SO 2768-mK

-0.4

SR-M_80_FANUC

Standard-Ausfiihrung FANUC

Bezeichnung Material Gewicht | Bemerkungen

2|a) 2|d) 2|9)

2 2 2

gD 8 g
<o) < f) <)
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