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Technische Daten  Schwenk-Rotations-Modul SR-M_80:

Schwenkachse (Achse 5 SR)

AC-Servomotor SV_BETAiS02_S, FANUC•
Ovalo - Getriebe i = 50 - 100•
Drehmoment: 32 Nm•
Schwenkwinkel:  135° in 1,25 Sek. (i=100)•
Drehzahl: 40 U/min (i=100)•

Rotationsachse (Achse 6 ZR2)

AC-Servomotor SV_BETAiS03_S, FANUC•
Ovalo - Getriebe i = 50 - 100•
Drehmoment: 16 Nm•
Drehkwinkel : endlos frei drehend in beide Richtungen•
Drehzahl: 40 U/min (i=100)•
Geschwindigkeit  240°/Sek. (i=100)•

Gewicht: 6,2 Kg

0.
02

Ab
w

. f
. W

in
ke

l (
ab

h.
 L

än
ge

 d
. k

ur
z.

 S
ch

en
ke

ls
)

bi
s 

10
> 

10
bi

s 
50

> 
50

bi
s 

10
0

> 
10

0

± 
1°

± 
30

'
± 

10
'

± 
20

'
R

ec
ht

w
in

kl
ig

ke
it

0.
1

Sy
m

et
rie

to
le

ra
na

nz

bi
s 

10
>1

0-
30

>3
0-

10
0

>1
00

-3
00

>3
00

-1
00

0
>1

00
0-

30
00

0.
4

0.
3

0.
2

1
0.

8
0.

6
0.

4
0.

6
2

1.
5

1

0.
05

G
er

ad
he

it 
& 

Eb
en

he
it

± 
2

± 
1.

2
± 

0.
5

± 
0.

8
± 

0.
3

± 
0.

2
± 

0.
1

> 
10

00
bi

s 
20

00
> 

20
00

bi
s 

40
00

> 
40

0
bi

s 
10

00
> 

12
0

bi
s 

40
0

> 
30

bi
s 

12
0

> 
6

bi
s 

30
bi

s 
6

Ab
w

ei
ch

un
g 

fü
r L

än
ge

nm
as

se
 u

nd
 R

un
du

ng
en

 (m
m

)

Gezeichnet

Bezeichnung

18.12.2024

Erstellt in SolidWorks

TS-4000_020.0000

c)

Tel.  +49 (0)7667 / 833 268
Fax. +49 (0)7667 / 940 807
info@technoplan-solutions.com
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